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REXROTH MAREX SB KONTROL SİSTEMİ ANAKART AYARLARI
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AÇIKLAMALAR

Marex SB sisteminin tüm ayarlamaları anakart ve I/O kartı üzerindeki DIP Switch’ler üzerinden ayarlanır. 

Normal şartlarda gerekli tüm ayarlamalar yapılmış olmakla beraber temel seviye ayarlar ve açıklamalar aşağıda yer almaktadır.

1. ANAKART ÜZERİNDEKİ AYARLAMALAR
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A. SYSCON

SYSCON sistemin tek makina / çift makina, elektronik / mekanik konfigürasyonu ve voltaj seçimini içerir. SADECE BU AYARLARI ENERJİSİZ KONUMDA YAPINIZ!
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A.1 Tek Makina Mekanik Gaz / Mekanik Şanzıman    

1. AÇIK

2. KAPALI

3. AÇIK

4. AÇIK

5. KAPALI
6. KAPALI
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A.2 Tek Makina Mekanik Gaz / Elektikli Şanzıman

1. KAPALI

2. KAPALI

3. AÇIK

4. AÇIK

5. KAPALI

6. KAPALI
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A.3 Tek Makina Elektronik Gaz / Mekanik Şanzıman        

1. AÇIK

2. KAPALI

3. KAPALI

4. AÇIK

5. AÇIK

6. AÇIK
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A.4 Tek Makina Elektronik Gaz / Elektrikli Şanzıman



1. KAPALI

2. KAPALI

3. KAPALI

4. KAPALI

5. KAPALI

6. KAPALI
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A.5 Çift Makina Mekanik Gaz / Mekanik Şanzıman




1. AÇIK

2. KAPALI

3. AÇIK

4. AÇIK

5. KAPALI (İSKELE) / AÇIK (SANCAK)

6. AÇIK

NOT: Sadece Çift Makina Mekanik Gaz / Mekanik Şanzıman konfigürasyonunda 2 adet anakart kutusu bulunur. Diğer tüm şartlarda sadece 1 adet anakart bulunduğu için yalnızca bir SYSCON ayarlaması yapılır.

A.6 Çift Makina Elektronik Gaz / Mekanik Şanzıman

[image: image23.png]Benneaee





1. AÇIK

2. KAPALI

3. AÇIK

4. KAPALI

5. KAPALI

6. AÇIK
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1. AÇIK

2. AÇIK

3. AÇIK

4. AÇIK

5. KAPALI

6. AÇIK

[image: image25.wmf] 

A.8 Çift Makina Elektronik Gaz / Elektrikli Şanzıman



1. KAPALI

2. KAPALI

3. KAPALI

4. KAPALI

5. KAPALI

6. AÇIK

B. TIME

TIME DIP Switch grubu ile gaz kolundaki gecikmeler tanımlanmaktadır. Tüm DIP Switchlerin KAPALI olması durumunda gecikme zamanı “0” olacaktır. DİKKAT! BU DURUMDA GAZ KOLUNDAN VERİLEN TÜM KOMUTLAR DOĞRUDAN MAKİNA VE ŞANZIMANA AKTARILIR. ANİ MANEVRALARDA ŞANZIMAN VEYA MAKİNA HASARI OLUŞABİLİR.

İstenildiği taktirde 5-6-7-8 no’lu DIP Switch’ler aşağıdaki şekilde ayarlanarak 0..15 saniye aralığında gecikme ayarlanabilir.
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C. PARSEL

PARSEL grubu DIP Switch’ler ile tüm spiral kablo boyu ayarları (mekanik gaz ve mekanik şanzıman) yapılır.
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Temel seviye kontrol tipleri şöyledir.
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RÖLANTİ DEVRİ AYARI
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MAKSİMUM DEVİR AYARI
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 ŞANZIMAN (BOŞ) AYARI (Sadece Mekanik Şanzımanlar İçin)
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  ŞANZIMAN (İLERİ) AYARI (Sadece Mekanik Şanzımanlar İçin)
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 ŞANZIMAN (GERİ) AYARI (Sadece Mekanik Şanzımanlar İçin)

İZLENECEK YOL!

1. Önce ayarlancak özellik seçilir. (ROTARY SWITCH 1..6)

2. Daha sonra ayar yapılacak taraf (İskele / Sancak) seçilir.
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İSKELE
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SANCAK

3. Daha sonra 1 no’lu DIP Switch AÇIK konuma getirilerek SETUP moduna geçilir.
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 SETUP MODU

4. Ayar yapılan değerin artırılması için kare buton basılı tutulur.
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5. Ayar yapılan değerin azaltılması için 4 no’lu DIP Switch AÇIK konuma getirilir ve kare buton basılı tutulur.
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6. Ayarlamalar tamamlandıktan sonra 1 no’lu DIP Switch KAPALI konuma getirilerek RUN Moduna geçilir ve tüm ayarlar kaydedilir.
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 RUN MODU

7. Diğer ayarlamalar için ROTARY SWITCH tekrar seçilir ve/veya İskele/Sancak tarafları için ayarlar ayrı ayrı tekrarlanır. AYARLARIN KAYDEDİLMESİ İÇİN 1 no’lu DIP Switch MUTLAKA KAPALI KONUMA GETİRİLMELİDİR. 3 NUMARALI DIP SWITCH SISTEM TARAFINDAN REZERVE EDİLMİŞ OLUP SÜREKLİ OLARAK “KAPALI” KONUMDA BULUNMALIDIR!
D. CTRHEAD

Bu DIP Switch grubu sistemin bazı temel ayarlamalarını yapmak üzere sadece bir defaya mahsus olarak ayarlanır. 
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DIP SWITCH 1 : Sadece gaz kollarını sisteme tanıtmak için kullanılır. Bu aşama ileride detaylı olarak açıklanacaktır.

DIP SWITCH 2 : KAPALI konumdayken gaz kolları herhangi bir “BOŞ” uyarısı vermez. AÇIK konuma getirildiğinde gaz kolunun “BOŞ” konuma her geçişinde (İleri’den Boş’a veya Geri’den Boş’a) uyarı sinyali olarak tek ve kısa “BEEP” tonu duyulur.

DIP SWITCH 3 : Senkronizasyon bulunan sistemlerde Marex SB tarafından müsade iskele ve sancak kolları arasındaki maksimum açıklığı (farkı) denetler.

DIP SWITCH 4 : KAPALI konumdayken senkronizasyon devre dışındadır. AÇIK konuma getirildiğinde senkronizasyon devreye girer. SENKRONİZASYON FONKSİYONUNUN ÇALIŞABİLMESİ İÇİN HARİCİ OLARAK SİSTEMDE SENKRONİZASYON KARTI BULUNMALIDIR. AYRICA MAKİNA VOLANI VEYA ŞANZIMAN ÜZERİNDEN RPM PICK-UP (TAKOMETRE) SİNYALİ ALINABİLMELİ VE BU SİNYALİN SENKRONİZASYON KARTINA BAĞLANMIŞ OLMASI GEREKLİDİR.
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